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14 KONFORMITATSERKLARUNG DES HERSTELLERS

Konformitatserklarung

gemal den Vorgaben
der Richtlinie 98/37/EG, Anhang Il, Teil B (CE-Konformitatserklarung des Herstellers).

LIFE home integration
Via S.Pertini, 3/5
31014 Colle Umberto (TV) — Italien

erklart hiermit, dass das folgende Produkt:

OP3-OP5

die wesentlichen Anforderungen folgender Richtlinien erfillt:

. Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG und nachfolgende Anderungen,

. Richtlinie (iber elektromagnetische Vertraglichkeit 89/336/EWG und nachfolgende Anderungen,

. Richtlinie (iber Funkanlagen und Telekommunikationsendeinrichtungen1999/5/EG und nachfolgende Anderungen.

. EN 12445:2000 Tore — Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore — Priifverfahren

. EN 12453: Tore — Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore - Anforderungen.

. EN 60204-1:1997 Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausristung von Maschinen — Teil 1: Allgemeine Anforderungen.

. EN 60950 Einrichtungen der Informationstechnik - Sicherheit - Teil 1: Allgemeine Anforderungen

. ETSI EN 301489-3:2001 Elektromagnetische Vertraglichkeit fiir Funkeinrichtungen und -dienste.

. EN 300220-3:2000 Funkeinrichtungen und-anlagen—Funkanlagen mit geringer Reichweite —Technische Merkmale und Prifverfahren

Funkgerate zur Verwendung im Frequenzbereich von 25 bis 1000 MHz mit Leistungspegeln bis 500 mW.

Der Hersteller erklart weiterhin, dass die oben genannten Bauteile und Komponenten erst dann eingesetzt werden dirfen, wenn die Anlage, in die sie
eingebaut werden, die Vorgaben der Richtlinie 98/37/EG erfiillt und hierzu eine entsprechende Konformitatserklarung des Herstellers vorliegt.

Colle Umberto Name des Unterzeichners: Michele Rui

Stellung: Geschaftsflihrender Direktor

Unterschrift:



home integration

@ STANDARDINSTALLATION

@ Tab. 1: Bauteile und Vorrichtungen einer

Automation des Typs, siehe

Abbildung

@ Tab. 2: Beschreibung des Inhalts der

Kartonverpackung des Stellmotors

OPTIMO, siehe Abbildung
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1 TECHNISCHE DATEN

LIFE home integration behélt sich das Recht vor, die technischen Eigenschaften jederzeit und ohne Vorankiindigung zu andern, ohne die
Nutzungsbestimmung und die Funktionsweise zu modifizieren.

OPTIMO: Elektromechanischer irreversibler Stellmotor mit 230-V- oder 24-V-Versorgung fur Flligeltore mit oder ohne
optischem Encoder, mit oder ohne elektrische(n) Endschalter(n), mit mechanischen Endanschlagen.

NAME OP3 ‘ OP3 UNI ‘OP3L‘ OP3L UNI ‘OP OP5 UNI ‘ OP5L ‘OPSL UNI| OP324 OP324 UNI ‘ OP524 ‘ OP5 24 UNI
Motorversorgung \' 230 VAC 50 Hz 24V DC
Leistung w 210 80
Stromaufnahme A 1,3 3,5
Kondensator uF 8 NEIN
Schub N 2000 1800
Schmierung Typ Fett
Schaft-Arbeitshub mm 300 450 300 450
Temperaturschutz °C 140 NEIN
Mechanischer Endanschlag - JA - JA - JA - JA - JA - JA
E':(:‘;L"s"gﬁg:“ische’ 7N R 7N A 7N JA - JA - JA -
Optischer Encoder JA |NEIN| JA |NEIN| JA | NEIN JA NEIN JA NEIN JA NEIN
Angeschlossenes Kabel CENELEC HO7RN-F
Betriebstemperatur °C -20 bis +70
Schutzart IP 54
Geschwindigkeit m/min 0,96 0,6 0,96 0,6 0,96 0,96
Zeit fiir Offnung auf 90° s 19 30 28 45 19 28
Betriebszyklus % 35 30 35 30 80 80
Nennbetriebszeit Min. 10 7,5 10 7,5 20 20
Motor-Isolationsklasse F D
Batterie-Aufladezeit* h - 48
g:ftr::rri\sszyklen bei geladener N° ) 15 10
Stellmotorgewicht Kg 8,5 9,5 8,5 9,5
Abmessungen/Platzbedarf gf:;:: iiﬂgg f:;gg 32)1(:)(1)?)
Nutzung |n saurehaltiger, salzhaltiger oder potenziell explosiver NEIN
Atmosphire

2 INSTALLATION

2.1 Nutzungslimits

Der Tortyp, die Héhe und die Form der Fligel sowie die klimatischen Bedingungen bestimmen die Nutzungslimits; bei der Installation muissen sie in

jeder Hinsicht berlicksichtigt werden. Die Angaben in der nachfolgenden Tabelle sind lediglich als Richtwerte zu verstehen.

1010
B 860
D= 0oP3 775 mm ,‘
’K ‘ \%}J
lo : 1
T i T

k‘ﬁ

OP3 Verfahrweg 300 mm _:
\

1’4 OP5 Verfahrweg 450 mm

D= oP5 905 mm

DEUTSCH
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”@ E oP3= 745 mm
E oPs= 895 mm .

OP3 - OP3L - OP3 UNI - OP3L UNI - OP324 - OP324 UNI |OP5 - OP5L - OP5UNI - OP5L UNI - OP524 - OP524 UNI
Max. Flugellange (m) Max. Fligelgewicht (kg) Max. Flugellange (m) Max. Fligelgewicht (kg)
2,00 800 3,00 500
2,50 600 4,00 400
3,00 400 5,00 300

2.2 Standardinstallation

A) ANLAGE MIT ZWEI FLUGELN: Die Bestimmung von Fliigel 1 und Fliigel 2 des Tors ist wesentlich fiir den Betrieb der Automation:
Fliigel 1: Dieser Fllgel 6ffnet als erster (1), wenn das Tor geschlossen ist, und schlief3t als zweiter, wenn beide Fliigel gedffnet sind; beim

SchlieRen des Tors erreicht er den Endanschlag nach dem Fligel 2.
Fliigel 2: Dieser Fllgel 6ffnet als zweiter (2), wenn das Tor geschlossen ist, und schlief3t als erster, wenn beide Fliigel gedffnet sind; beim

SchlieRen des Tors erreicht er den Endanschlag vor dem Fligel 1.

B) ANLAGE MIT NUR EINEM FLUGEL:
Fliigel 1: Einziger Fligel des Tors.
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Priifen, ob das MaR ,,C* an der Stiitzstruktur des Tors nicht (iber dem Wert in der nachstehenden Tabelle liegt. Uberschreitet das MaR diesen Wert,
ist eine Aussparung in der Struktur erforderlich, bis man den angegebenen Wert erhélt. Dadurch soll vermieden werden, dass der lineare Stellmotor
beim SchlieRen des Tors gegen die Kante der Struktur schlagt. Die Aussparung muss im vorgesehenen Installationsbereich des linearen Stellmotors
ausgefiihrt werden und so hoch sein, dass der Stellmotor nicht anstoRt.

OP3 - OP3L - OP3 UNI - OP3L UNI - OP324 OP5 - OP5L - OP5UNI - OP5L UNI - OP524
Q OP324 UNI OP524 UN E
Amax Bmax Cmax D Amax Bmax Cmax D A
mm mm mm mm mm mm mm mm P! ¢
\
01=90° 140 140 90 max 755 210 210 140 max 905 ‘
i
02=120° 140 100 50 max 755 210 120 70 max 905 \
Cc |

DEUTSCH
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2.3 Positionierung des hinteren und vorderen Biigels

—a) Die Befestigungsposition des hinteren Biigels (1) des Stellmotors unter
Berlicksichtigung der Maf3e A, B und C bestimmen.
b) Prifen, ob sich der Ausgang des Fiihrungsrohrs der elektrischen Kabel unterhalb
des Biigels (1) befindet.
c) Prufen, ob am Fligel, und zwar an der Stelle, an der der vordere Biigel
A des Stellmotors zu befestigen ist, der erforderliche Platz und die passende
Oberflache fir die Befestigung (mit Schrauben oder durch Festschweifl3en)
vorhanden sind.
d) Den hinteren Biigel (1) in der festgelegten Position am Pfeiler befestigen (mit
Schrauben oder durch Festschweil3en).
L_e) Prifen, ob der hintere Biigel (1) einwandfrei nivelliert ist.

B a. Den Fliigel in die geschlossene Position an den
mechanischen Endanschlag fihren.

C b. Den vorderen Fliigel (2) auf den Abstand E vom
hinteren Fliigel und 80 mm tiefer positionieren.

OPTIMO 3 OPTIMO 5
OP3 - OP3L - OP3 UNI - OP3L UNI | OP5 - OP5L - OP5UNI - OP5L UNI

OP324-OP324UNI OP5-OP5L-0OP524 UNI

E opP3=3895

Der Wert E darf nur ein wenig (10 mm) unter D (maximaler Achsabstand) liegen, um eine bessere Einstellung der Endanschlége zu erméglichen.
a) Den vorderen Buligel (2) mit einer Schraubklemme provisorisch feststellen.
b) Prifen, ob der Bugel nivelliert ist.
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2.4 Positionierung des Stellmotors und Einstellung der Endanschlage

N

Die Entriegelung des Stellmotors gemaR den Vorgaben in folgendem Kapitel ausfiihren: Kap. ENTRIEGELUNG DES STELLMOTORS.

2. Den Stellmotor anheben und den Zapfen der Halterung der Schraubenmutterbuchse (3) in die Bohrung des vorderen Bligels (2) einfiigen.

3. Die Buchse (4) in die ausgewahlte Bohrung des hinteren Buigels (1) einfligen und die Gabel des Stellmotors (5) so am Biigel einschieben, dass die

Positionen von Bohrung und Buchse Ubereinstimmen. Die gesamte Einheit mit Schraube, Unterlegscheibe und selbstsperrender Mutter befestigen

und die Schraubteile gut festziehen.

Den Stellmotor mit Schraube und Unterlegscheibe am vorderen Biigel (2) befestigen und die Schraube gut festziehen.

Mit der Hand mehrmals &ffnen und schlief3en; hierbei kontrollieren, ob die Bewegung des Fligels regelmaRig erfolgt, und prifen, ob der Motor

Jnivelliert” ist.

6. Prifen, ob die Halterung der Schraubenmutterbuchse (3) einwandfrei auf der Schraubenmutter des Stellmotors gleitet und ob bei geschlossenem
und geoffnetem Fliigel mindestens 5 mm zwischen der Halterung der Schraubenmutterbuchse (3) und den Endanschlagen der Schlieung (7) und
Offnung (6) verbleiben.

7. Sofern erforderlich, eine andere Bohrung am hinteren Bligel verwenden, und die Arbeitsschritte der Punkte 3 und 4 wiederholen. .

8. Die Positionen der mechanischen Endanschlige beim Offnen und SchlieRen prézise bestimmen, indem die Feststeller folgendermafien eingestellt werden:
» Das Tor in die geschlossene Position bis zum mechanischen Endanschlag fiihren.

» Die Halterung des Endanschlags der SchlieRung (6) mit einem geeigneten Schliissel lockern, so positionieren, dass sie die Halterung der
Schraubenmutterbuchse (3) beriihrt, und anschlieRend wieder festziehen, indem die Schraube mit Kraft angezogen wird.

+ Den Fliigel des Tors in die gewiinschte Offnungsposition fiihren.

+ Die Halterung des Endanschlags der Offnung (7) mit einem geeigneten Schliissel lockern, so positionieren, dass sie die Halterung der
Schraubenmutterbuchse (3) beriihrt, und anschlieRend wieder festziehen, indem die Schraube mit Kraft angezogen wird.

9. Den vorderen Blgel (2) des Stellmotors endguiltig am Fliigel des Tors befestigen; hierzu je nach Material des Fliigels die geeigneten
Befestigungsmittel auswahlen (mit Schrauben oder durch Festschweil3en).

10. Den Stellmotor wieder verriegeln; siehe hierzu die Beschreibung in Kap. ENTRIEGELUNG DES STELLMOTORS.

ok

2.5 Entriegelung des Stellmotors

ACHTUNG:

¢ Der Installateur muss das Etikett beziiglich des Vorgangs der manuellen Entriegelung in unmittelbarer Ndhe des Schliissels fiir die
manuelle Entriegelung dauerhaft befestigen.

* Die Aktivierung der manuellen Entriegelung kénnte zu einer unkontrollierten Bewegung des Tors aufgrund mechanischer Schaden
oder infolge Bedingungen mechanischen Ungleichgewichts fiihren.

e Vor der Ausfiihrung des Vorgangs ist die Automation von der Stromversorgung zu trennen.

¢ Nicht mit Kraft auf den Schliissel einwirken, damit er nicht bricht.

Dieser Vorgang ermdglicht das Auskuppeln des Stellmotors und das Versetzen des Flugels per Hand; diese Entriegelung ist bei einem Stromausfall
oder bei einer Storung der Anlage von Nutzen.

Fir die Entriegelung ist ein Schlussel vorgesehen, der an einer sicheren
Stelle aufbewahrt werden muss.

a) Den kleinen Schutzdeckel (1) des Schlosses anheben.

b) Den Schlussel (2) in das Schloss stecken und 360° im Uhrzeigersinn
drehen.

c) Nun ist der Fligel entriegelt und kann per Hand bewegt werden.

d) Um den Flugel wieder zu verriegeln, den Schlissel (2) einstecken und
360° gegen den Uhrzeigersinn drehen.
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3 ANSCHLUSSE UND VERBINDUNGEN

*  Vor der Ausfuihrung von Anschlissen und Verbindungen bitte das Kap. SICHERHEITSVORSCHRIFTEN UND -HINWEISE sorgfaltig
durchlesen.
. Der Stellmotor darf nur an von Life hergestellten Steuerzentralen angeschlossen werden:

STECKBARER INTEGRIERTER
STELLMOTOREN FUNKEMPFANGER LIFE FUNKEMPFANGER 433,92 MHz

230V OP3 - OP3L - OP5 - OP5L GE1A -GE2A GE1R -GE2R
50 Hz

OP3 UNI - OP3L UNI - OP5 UNI - OP5L UNI GE UNIR

OP324 - OP524 GE1A 24 GE1A 24-GE2A 24
24V

OP324 UNI - OP524 UNI GE UNI 24R

» Alle Anschlisse und Verbindungen dirfen erst dann ausgefiihrt werden, nachdem die Steuerzentrale von der Netzversorgung getrennt wurde.
Ist die Trennvorrichtung nicht sichtbar, ist ein Schild anzubringen: ,ACHTUNG: LAUFENDE WARTUNGSARBEITEN".

» Die im Werk des Herstellers ausgefiuhrten Verkabelungen im Innern des linearen elektromechanischen Stellmotors durfen auf keinen Fall
geandert werden.

3.1 Elektrische Anschlusse des Stellmotors

Am Stellmotor kdnnen ein oder zwei Kabel austreten; dies ist von der Version, UNI oder nicht UNI, abhangig.

Bei der Version UNl ist nur ein Versorgungskabel vorgesehen, das fir 230 V (Kabel mit 4 Leitern) oder 24 V (Kabel mit 2 Leitern) ausgelegt sein kann.
Bei den Versionen mit zwei Kabeln, sowohl 230 V als auch 24V, ist das zweite Kabel fir das Signal des Encoders und der Endanschlage (Kabel
mit 2 Leitern) vorgesehen.

Bei den 230-V-Modellen ist der Kondensator im Innern der Steuerzentrale eingebaut. Der Kondensator wird in Parallelschaltung an die Kabel ,Motor
offnet” und ,Motor schliel3t* angeschlossen.

SIGNAL VON ENCODER
STELLMOTOREN UND ENDANSCHLAGEN MOTORVERSORGUNG
+
0P3 . OP3L . OP5 . opsL | A | BRAUN c| BLAU/GRAU GEMEINSAM
230V B| BLAU - D| SCHWARZ MOTOR OFFNET
50 Hz | Op3 UNI - OP3L UNI - OP5 E| BRAUN MOTOR SCHLIESST
UNI - OP5L UNI F| GELB GRUN ERDUNG
A| BRAUN + G| BLAU +
OP324 - OP524
24V B| BLAU - H| BRAUN -
OP324 UNI - OP524 UNI 1| GELBGRUN ERDUNG

Hinweis: Die Lange jedes Kabels betragt 1 m.

OP3-OP3L-OP5-OP5L OP3 UNI-OP3L UNI
OP5 UNI-OP5L UNI

DEUTSCH



@ BESCHREIBUNG DER BAUTEILE OP/OP5

3) 5R10890000 OP324-OP324UNI-OP524-OP524UNI

1) 5R10870000 OP3-OP5-OP3UNI-OPSUNI
2) 5R10880000 OP3L-OP3LUNI-OP5L-OPSLUNI

4) 5R10900000 OP3-OP3UNI-OP3L-OP3LUNI-OP324-OP324UNI
5) 5R10910000 OP5-OP5UNI-OP5L-OP5LUNI-OP524-OP524UNI

7

6
Q‘@,
Loy
-
6) 5R10920000 OPTIMO
8

8) 5R10940000 OP3-OP3L-OP5-OP5L-OP324-0OP524

7) 5R10930000 OPTIMO

9-10

9) 5RI10950000 OP3-OP3L-OP3UNI-OP3LUNI-OP5-OP5L-
OP5UNI-OPSLUNI
10) 5R10960000 OP324-OP324UNI-OP524-OP524UNI

11-12

11) 5R10970000 OP3-OP3L-OP324
12) 5R10980000 OP5-OP5L-OP524




13) 5R10990000 OPTIMO

14) 5RI11000000 OPTIMO

15-16

17

15) 5RI11010000 OP3-OP3L-OP324
16) 5RI11020000 OP5-OP5L-OP524

17) 5RI11030000 OPTIMO

18

19

18) 5RI11040000 OPTIMO

20

19) 5RI1060000 OPTIMO

21

20) 5RI11070000 OPTIMO

22) 5R11080000 OP3-OP3L-OP3UNI-OP3LUNI-OP5-OP5L
OP5UNI-OP5LUNI

22

0

(¢

0

23

22) 5RI11100000 OPTIMO

1Og

23) 5RI12750000 OP3UNI-OP3LUNI-OP324UNI-OP5UNI
OP5LUNI-OP524UNI




14 KONFORMITATSERKLARUNG DES HERSTELLERS

Konformitatserklarung

gemal den Vorgaben
der Richtlinie 98/37/EG, Anhang Il, Teil B (CE-Konformitatserklarung des Herstellers).

LIFE home integration
Via S. Pertini, 3/5
31014 Colle Umberto (TV) — Italien

erklart hiermit, dass das folgende Produkt:

OP3-OP5

die wesentlichen Anforderungen folgender Richtlinien erfillt:

. Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG und nachfolgende Anderungen,
. Richtlinie (iber elektromagnetische Vertraglichkeit 89/336/EWG und nachfolgende Anderungen,
. Richtlinie iber Funkanlagen und Telekommunikationsendeinrichtungen1999/5/EG und nachfolgende Anderungen.

und den Vorgaben folgender Normen entspricht:

. EN 12445:2000 Tore — Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore — Priifverfahren

. EN 12453: Tore — Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore - Anforderungen.

. EN 60204-1:1997 Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausristung von Maschinen — Teil 1: Allgemeine Anforderungen.

. EN 60950 Einrichtungen der Informationstechnik - Sicherheit - Teil 1: Allgemeine Anforderungen

. ETSI EN 301489-3:2001 Elektromagnetische Vertraglichkeit fiir Funkeinrichtungen und -dienste.

. EN 300220-3:2000 Funkeinrichtungen und -anlagen— Funkanlagen mit geringer Reichweite — Technische Merkmale und Prufverfahren

Funkgerate zur Verwendung im Frequenzbereich von 25 bis 1000 MHz mit Leistungspegeln bis 500 mW.

Der Hersteller erklart weiterhin, dass die oben genannten Bauteile und Komponenten erst dann eingesetzt werden durfen, wenn die Anlage, in die sie
eingebaut werden, die Vorgaben der Richtlinie 98/37/EG erfillt und hierzu eine entsprechende Konformitatserklarung des Herstellers vorliegt.

Colle Umberto, 07/04/2017 Name des Unterzeichners: Michele Rui

Stellung: [ihrefer Direktor

Unterschrift:
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Adresse: Via Sandro Pertini 3/5 31014 Colle Umberto
(TV) ltalien

Telefon: + 39 0438 388592 Kostenlose Rufnummer

Telefax: + 39 0438 388593

http www.homelife.it 800‘046826

E-Mail: info@homelife.it
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